704 Уравнительная платформа (Dockhan,dock-leveller)
Установка базис функций

· Кнопку «RAMPE» при включении держать нажатой
· Как только на дисплее появиться 026 дополнительно нажать, и держать кнопку «AUTORETURN»
· После этого отпустить кнопку «RAMPE»
· И только потом кнопку «AUTORETURN»
Варианты базис функций
	P11
	С раскладной аппарелью
	

	P21
	С двумя  вентилями
	

	P22
	Без функции, зарезервированно на будущее.
	

	P23
	HAFA(с двумя  вентилями)
	

	P31
	С тремя вентилями и автоматическим спуском.
	

	P32
	С тремя вентилями и принудительным спуском.
	кнопка Zaun (забор/перила)= кнопка спуска (одно нажатие)

	P33
	С тремя вентилями и принудительным спуском
	кнопка Zaun (забор/перила)= кнопка спуска (нажать и держать)


Установка дополнительных параметров 
LE 0,5s+n*0,20s защита стойки платформы(!в версии P11 откидывание аппарели в статусе 07)
LA 5s+n*1,5s максимальное время выхода выдвижной аппарели
Ln 0,5s+n*0,5s дополнительное время для втягивания выдвижной аппарели(!время втягивания и втягивания разное)
Lr 5s+n*1s снижение в начальную позицию(статус E)
rd 5s+n*5s время за которое закрываються ворота
Li 3s+n*2s позиция аппарели после сброса(например при исчезновении подачи электричества)
Lc 3s+n*1s подъём из самой нижней позиции в самую верхнюю,или тайм-аут 
для версии P11
Ar 0 или 1 автовозврат(всегда активирован кроме версии P11)
Pc от 0 до 9 (измерение тока Pc=leff+nx10%,Pc=0 -> распознание по импульсу)распознание откидывание аппарели(только для варианта P11)

Su 0 или 1 (отключение наблюдения за уровнем тока, 1=отключить) применяеться в случае если имееться сенсор на уровне земли

ri автоспуск платформы если ворота закрываються во время эксплуатации
PEEP-Модуль
Для установки необходимо вставить Master-Модуль.
Для проверки установок без Master-Модуля необходимо:

· При включении нажать и держать кнопку «AUTORETURN»
· Как только на дисплее появиться 27, дополнительно нажать и держать кнопку «RAMPE» 

· После этого кнопку «AUTORETURN» отпустить

· и только потом кнопку «RAMPE».

Порядок ввода параметров:

01 противооткатный упор
02 распознание транспортного средства

03 забор/перила

04 наружный светофор
05 внутренний светофор

06 свет погрузки
07 сирена

08 козырёк

09 ворота

Sh управление козырьком(0 = вручную,1 = вручную,условие для включения рампы, 2 = автоматически при старте)
Fd альтернативное распознание транспортного средства(0 =стандартно,1= начальная позиция (сенсор на стойке платформы), 2 = распознание транспортного средства приводит к раскрытию козырька).
Счётчик ошибок и сообщения:
A01-> RAM/ROM-ошибки
A02->ошибка пользования
A03->ошибка тока для мотора

Просмотр и обнуление счётчиков:
После пункта LA в установке базис функций кнопку «R» держать нажатой до тех пор пока не появиться сообщение «SEr» на дисплее.

Теперь мерцает поочерёдно сообщение  «SEr» и актуальное число

 «сервис счётчика/10»(число поделено,сдесь и далее).
В течении 16секунд можно обнулить счётчик при помощи кнопки «Rampe».

Удаление подтверждаеться кнопкой «del».
Теперь мерцает поочерёдно сообщение  «A01» и актуальное число

 «счётчика ошибок1/10».
 В течении 16секунд можно обнулить счётчик при помощи кнопки «Rampe».

Удаление подтверждаеться кнопкой «del».
Теперь мерцает поочерёдно сообщение  «A02» и актуальное число

 «счётчика ошибок2/10».

В течении 16секунд можно обнулить счётчик при помощи кнопки «Rampe».

Удаление подтверждаеться кнопкой «del».
Теперь мерцает поочерёдно сообщение  «A03» и актуальное число

 «счётчика ошибок 3/10».
В течении 16секунд можно обнулить счётчик при помощи кнопки «Rampe».

Удаление подтверждаеться кнопкой «del».
Теперь появляеться сообщение «END» ->Теперь необходимо перезапустить установку.

Функции защиты устройства :
- Нажатие любой кнопки дольше 120секунд вызывает ошибку A04.
- При отключинном моторе производиться постоянная проверка уровня тока.
Протекание тока в выше описаном случае вызывает ошибку A06.
